АННОТАЦИЯ 

РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

ОП.07 ЭЛЕКТРООБОРУДОВАНИЕ И ОСНОВЫ АВТОМАТИЗАЦИИ
1.1 Область применения программы:

Рабочая программа учебной дисциплины является частью основной профессиональной образовательной программы в соответствии с ФГОС СПО по профессии   13.01.10 Электромонтёр по ремонту и обслуживанию электрооборудования (по отраслям).
1.2 Место учебной дисциплины в структуре основной профессиональной

образовательной программы: дисциплина ОП.07 Электрооборудование и основы автоматизации включена в состав общепрофессиональных дисциплин профессионального цикла 

1.3 Цели и задачи учебной дисциплины – требования к результатам освоения учебной дисциплины:

В результате освоения дисциплины студент должен  уметь:
- производить электрические расчеты;

- выбирать, производить монтаж, наладку, сдачу в эксплуатацию электрооборудования, заземляющих устройств, контролировать их работу.
- использовать в трудовой деятельности средства механизации и автоматизациипроизводственного процесса.
В результате освоения дисциплины студент должен знать:

- назначение, классификацию, типы, критерии выбора, устройство, принцип работы, настройку, правила эксплуатации электрооборудования;

- цели и задачи автоматизации производства;

- структуру систем автоматического управления;

- приборы и аппараты систем автоматического управления;

- микропроцессорные системы автоматического управления;

- гибкие автоматизированные системы
1.4. Рекомендуемое количество часов на освоение программы дисциплины:

максимальной учебной нагрузки студентов  64 часа, 

в том числе:

обязательной аудиторной учебной нагрузки студентов 42 часа;

самостоятельной работы студентов 22 часа.

5. Содержание учебной дисциплины

Раздел 1. «Электрические машины и электрооборудование»
Тема 1.1. «Классификация электрооборудования. Электрические машины»
Тема 1.2.  «Аппараты включения и защиты.»
Тема 1.3.«Осветительные электроустановки.»
Раздел 2. «Основы автоматизации»
Тема 2.1. «Автоматизацияпроизводства итехническийпрогресс»
Тема 2.2.«Автоматическиесистемы контроля,управления ирегулирования»
Тема  2.3. «Устройствауправленияавтоматическимисистемами»
Тема 2.4. «Исполнительныемеханизмы»
Тема 2.5. «Гибкиеавтоматизированные производства иробототехнические

системы»
